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Ders Adi

Kodu Kredi Yariyil AKTS T+U

OTOMASYON TEKNOLOJILERI

2334240207 2.0 2. Yanyil 2.0 2+0

On kosul Dersler

Dersin Dili

Turkge

Dersin Turi

Dersin Koordinatoru

Dersi Veren

Dersin Yardimcilari

Dersin Amaci

Ogrencilere otomasyon sistemlerinin temel prensiplerini, teknolojilerini ve uygulama
alanlarini 6gretmektir. Bu ders, otomasyon sistemlerinin tasarimi, kurulumu ve yonetimi
konularinda gerekli bilgi ve becerileri kazandirmayi hedefler. Ogrenciler, otomasyon
sistemlerinde kullanilan sensorler, aktuatorler, kontrol panelleri, programlanabilir mantik
denetleyicileri (PLC'ler), endustriyel aglar ve yazilim araclari hakkinda bilgi edinirler.
Ayrica, cesitli endustriyel uygulamalarda otomasyon ¢ozimlerinin nasil gelistirilecedi,
verimliligin nasil artirilacagi ve sureglerin nasil optimize edilecegi konulari tizerinde
durulur. Dersin amaci, 6grencilere otomasyon teknolojilerini anlamalarini ve bu
teknolojileri gesitli endustriyel sireclerde etkili bir sekilde uygulayabilmelerini
saglamaktir.

Dersin Ogrenme
Ciktilari

Otomasyon sistemleri hakkinda genel bir bilgiye sahip olur.

Kontrol araglarini tanir ve otomasyon islemlerinde kullanir.

Elektrik motorlarini ve suriculerini kullanir, otomasyon islemlerine uygular.
Endustriyel algilayici ve donusturiculeri tanimlar

PLC ile programla uyulamlarini yapar.

arwnPE

Dersin icerigi

Endustriyel kontrol sistemleri icin temel kavramlar, elektrik motorlari ve suriictleri,
algilayicilar ve donusturdculer, programlanabilir denetleyiciler ve programlama
yontemleri igerir.
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Genel Yeterlilikler

Ogrencilere otomasyon sistemlerinin tasarimi, kurulumu ve yonetimi konularinda
kapsamli bilgi ve pratik beceriler kazandirmayi amaglar. Bu baglamda, 6grenciler
otomasyon sistemlerinde kullanilan temel bilesenleri, sensorleri, aktiatorleri ve kontrol
panellerini tanir ve bu bilesenlerin entegrasyonu ile sistemlerin etkinligini artirma
yetkinligi kazanirlar. Ayrica, programlanabilir mantik denetleyicileri (PLC'ler) ve
endustriyel aglar gibi otomasyon araclarinin kullanimini 6grenir, bu araglarla endistriyel
sireclerin otomatiklestiriimesi ve optimize edilmesi konularinda deneyim edinirler. Ders,
o6grencilere otomasyon sistemlerinin uygulanabilirligini ve performansini artirma becerisi
kazandirarak, bu teknolojileri ¢esitli endistriyel streclerde etkin bir sekilde kullanma
yetenegi saglar. Ogrenciler, otomasyon ¢oziimlerinin gelistiriimesinde ve siireclerin
verimliliginin artirlmasinda profesyonel diizeyde bilgi ve beceriye sahip olurlar.

Kaynaklar

Endustriyel Otomasyon ve Kontrol Sistemleri, Otomasyon Teknolojileri ve Uygulamalart.

Degerlendirme Sistemi

Ders ile ilgili degerlendirme sistemi donem basinda ders izlence formunda belirtilecektir.

Konular Haftalar

1 Endustriyel Kontrol Sistemleri

2 Otomasyon Sistemlerinde Yer Alan Denetim Araglari

3 Otomasyonda Kullanilan Elektrik Motorlarinin Yapilari ve Calismalari

4 Otomasyondaki Elektrik Motorlari icin Degisken Hizli Strlcller

5 Algilayicilar ve Doénustirtculer (Sicaklik, nem, hiz algilayicilari ve dénustirtcileri)

6 Algilayicilar ve Dénustirtciler (Titresim, ivme, konum algilayicilari ve déndstiriculeri)

7 Algilayicilar ve Dénustartciler (Yaklasim, basing, seviye algilayicilari ve
donusturiculeri)

8 Programlanabilir Mantik Denetleyicileri (PLC'ler)

9 PLC Uniteleri ve arayliz programi

10 PLC Programlama Yo&ntemleri: Ladder (Kontak plani) Diyagrami ile programlama

11 PLC Programlama Yo&ntemleri: Ladder (Kontak plani) Diyagrami ile programlama

12 PLC Programlama Yo&ntemleri: Komut Listesi (STL) ile programlama
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13 PLC Programlama Ydntemleri: Fonksiyon plani (Lojik kapi diyagrami) ile programlama
14 PLC’lerde zamanlayicilar ve sayicilar

Etkinlik Adi SayisiI x Suiresi (Saat) = Toplam Is Yuki

Ders Siresi (hafta 14 x 2 = 28

sayisi* haftalik toplam

ders saati)

Sinif Digi Ders Calisma | gxo=0
Suresi (On Calisma,
Pekistirme)

Odev 0x0=0

Proje (Hazirhk ve varsa | gy 0 =0
sunum suresi dahil)

Sunum (Hazirlik stiresi | gy 0 =0

dahil)

Arasinav I1x1=1
Arasinav Hazirlik 1x10=10
Final 1x1=1
Final Hazirhk 1x10=10

PROGRAM OGRENME GIKTILARI ILE

NEDCS ACDENIM CIKTIL ADILiLiCKiCi TARL NCLI

PCO1 | PCO2 | PCO3 | PCO4 | PCO5 | PCO6 | PCO7 | PCO8 | PCO9 | PC10 | PC11 | PC12
6coL | o 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0 3
6co2 | 0o 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0 3
6co3 | o 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0 3
6coa | 0 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0 3
6cos | 0 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0 3

PC13 | PC14 | PC15

OcoL | o 0 0
6co2 | o 0 0
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PC15
0
0
0
OC: Ogrenme Ciktilari PC: Program Ciktilari
Katki Duzeyi 1 Cok Dusuk 2 Dusuk 3 Orta 4 Yiuksek 5 Cok Yuksek

Program Cktlar ve Igili Dersin likisi
OTOMASYON TEKNOLOJLER

PCO1 | PCO2 | PCO3 | PCO4 | PCO5 | PCO6 | PCO7 | PCO8 | PCO9 | PC10 | PC11 | PC12 | PC13
00 | 00 | 00 | 40 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 30 | 00

PC14 | PC15
00 | 00




